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本技術詞彙表載有本文件所用與本公司及其業務有關的若干詞彙的釋義。該等詞彙及
其涵義未必始終與該等詞彙的標準行業涵義或用法一致，且未必可與在本公司同行業經營的
其他公司所採用的類似名稱詞彙直接比較。

「抽象化」 指 簡化複雜系統細節的過程，通過提供較高層級介面，使用
戶或應用程序能夠與底層資源互動，而無須了解當中的技
術複雜性

「加速器」 指 一種硬件組件，通過將特定任務由中央處理器轉移至專用
處理器來提高算力性能

「自適應路由」 指 一種路由方法，根據實時網絡狀況動態選擇或調整網絡路
徑，以提高傳輸效率及整體網絡性能

「智能體」 指 能在極少人工干預的情況下自主規劃、作出決策並執行多
步任務以達成特定目標的AI系統

「AI」 指 人工智能，為計算機科學的一個分科，專注於利用機器模
擬人類智能

「AI智能體」 指 一種能夠代表用戶自主執行特定任務以達成既定目標的智
能系統

「AI芯片」 指 專門設計或優化以執行AI相關計算（如機器學習訓練及推
理）的半導體芯片

「AI算力」 指 用於開發、訓練、部署及運行人工智能模型及應用的計算
資源及處理能力。

「AI算力集群」 指 一個由相互連接的計算資源組成的集群，旨在協同工作，
為人工智能工作負載（包括模型訓練、微調、推理及部
署）提供算力

「AI基礎設施」 指 支持開發、訓練、部署及運行AI模型與應用的硬件、軟
件及系統資源。其通常包括算力、網絡、儲存以及相關平
台軟件與系統能力

「AI工作負載」 指 與人工智能模型及應用相關的計算任務，包括數據處理、
模型訓練、微調、推理及部署
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「AllReduce」 指 並行計算中的一種集合通信操作，在該操作中，來自所有
參與進程的數據將透過指定操作（例如求和）進行合併，
並將結果分發回所有進程，通常用於在分佈式AI訓練期
間同步模型參數

「誤碼率」 指 通信信道上數據流中接收到的位元數，因噪聲、干擾、失
真或位元同步錯誤而發生每單位時間的改變

「緩存」 指 將經常存取的數據暫存於高速存儲器，以縮短檢索時間並
提高處理效率

「檢查點」 指 在特定時間點保存的模型訓練狀態快照，以便在發生系統
故障或中斷時，能夠從該時間點恢復訓練

「CNP」 指 擁塞通知報文，一種發送至數據源的網絡控制信息，用於
表示沿傳輸路徑偵測到擁塞，從而提示數據源降低其發送
速率

「變異系數」 指 一種標準化的離散程度度量，以標準差與均值的比值計算
得出，通常以百分比表示，用於評估數據集的相對變異性

「集合通信庫」 指 一種軟件庫，提供標準化例程，用於協調分佈式計算系統
中多個處理器或節點之間的數據交換與同步

「編譯」 指 將高階編程代碼轉化為可由硬件或運行環境執行的低階指
令的過程

「計算節點」 指 算力集群內提供處理能力、記憶體及儲存資源以執行計算
任務的單一服務器或機器

「算力資源利用率」 指 可用算力資源（如CPU、內存、存儲及網絡帶寬）相對於
其總容量的實際使用程度，作為評估系統效率、容量規劃
及成本優化的關鍵指標

「算力利用率線性度」 指 一項衡量指標，用以量化當算力資源增加時，系統效能的
擴展程度與理想比例增長的接近程度

「容器化」 指 一種將軟件應用程序及其依賴項打包成稱為容器的獨立、
可移植單元的技術，從而實現跨不同計算環境的一致部署
及執行
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「融合式」 指 在單一AI算力集群或其底層架構內，整合並統一多種運
算元件（例如運算、網路及儲存），從而實現協調運作、
提升效率並簡化系統設計

「融合」 指 將不同的元件、系統或資源整合並協調的過程或能力

「CPU」 指 中央處理器，一套複雜的電子電路，負責運行機器的操作
系統和應用程序

「解碼」 指 人工智能推理的後續階段，模型會根據處理後的輸入情境
及先前生成的詞元，按順序生成輸出詞元，通常一次生成
一個詞元

「稠密」 指 一種人工智能模型架構，其中所有或幾乎所有模型參數參
與均處理每個輸入或詞元

「分佈式系統」 指 一種計算架構，當中多台互連機器協同工作，作為一個統
一系統執行任務、共享資源及協調進程

「DRAM」 指 動態隨機存取存儲器，一種將數據儲存於電容器中的易失
性存儲器，需要定期刷新，並通常用作計算系統中的主存
儲器

「ECN」 指 顯式擁塞通知，一種網絡機制，其以擁塞指示標記數據包
而非將其丟棄，使端點能夠在無數據包遺失的情況下偵測
並應對網絡擁塞

「EP」 指 專家並行，一種分佈式計算技術，將MoE模型的不同專
家子網絡分配至多個設備，從而實現於訓練及推理期間的
並行處理與通信

「微調」 指 在較小的特定任務數據集上對預訓練AI模型進行進一步
訓練的過程，以使其能力適應特定應用或領域

「基於流切片的動態
 流量均衡」

指 一種網絡流量管理方法，將數據流分割成若干個由短暫空
閒間隔分隔的小流，並根據實時網絡狀況將該等小流動態
地分配到多條網絡路徑上，從而改善負載均衡、減少網絡
擁塞並提高傳輸效率

「基礎模型」 指 一種基於廣泛且多元化數據集開發的大規模預訓練模型，
旨在作為通用模型以用於解決各類任務



技術詞彙表

– 32 –

本文件為草擬本。其所載資料並不完整及可作更改。閱讀本文件有關資料時，必須一併細閱本文件首頁「警告」一節。

「框架」 指 一種結構化軟件平台，提供預建工具、庫及介面，以促進
AI模型及應用程序的開發、訓練及部署

「Gbps」 指 每秒千兆比特

「GDR」 指 GPUDirect RDMA，一種數據傳輸技術，允許GPU內存與
兼容的網絡或外部設備之間直接通信，無需通過主機內存
進行不必要的數據複製，亦無需大量CPU參與

「GDS」 指 GPUDirect Storage，一種能夠實現存儲設備與GPU顯存
之間直接數據傳輸的技術，可繞過CPU及系統內存，從而
減少延遲並提高GPU加速工作負載的數據吞吐量

「GPU」 指 圖形處理單元，一種專門設計用於操作及變更記憶體的電
子電路，以加速在擬輸出至顯示裝置的幀緩衝器中生成圖
像

「高帶寬內存」 指 一種高性能內存，採用垂直堆疊的DRAM和寬數據接
口，可提供顯著更高的數據傳輸帶寬和能效，通常用於支
持AI計算等數據密集型工作負載

「HDD」 指 硬盤驅動器，一種使用旋轉磁盤讀取和寫入數字數據的數
據存儲設備

「羊群效應」 指 大量請求或進程同時集中於同一資源的現象，會導致需求
激增，進而造成擁塞、爭用或效能下降

「熱切換」 指 在系統保持運行的情況下更換或重新配置硬件或軟件組
件，而無須停機或中斷正在進行的進程

「推理」 指 已訓練的人工智能模型利用其學習參數處理輸入數據並產
生輸出的過程，與開發或優化該等參數的訓練階段不同

「推理實例」 指 已部署的AI模型的單一副本，獲分配專用計算資源以處
理推理請求

「推理副本」 指 已部署AI模型的多個相同實例，同時運行以處理並行推
理請求，從而提高吞吐量及可用性

「輸入╱輸出」或「I/O」 指 輸入╱輸出，處理計算系統與外部設備之間數據傳輸的
介面程序
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「抖動」 指 通過網絡傳輸的數據包在時延或延遲上的變化，其可能影
響數據通信的一致性及效能

「關鍵客戶」 指 於往績記錄期間任何期間╱年度的收益貢獻超過人民幣
10百萬元的客戶

「內核」 指 在多個GPU線程之間並行執行計算的函數

「KV緩存」 指 鍵值緩存，一種於模型推理期間使用的內存機制，用於儲
存注意力層先前計算的鍵值對，從而減少冗餘計算並提高
推理速度與效率

「KV儲存」 指 鍵值儲存，一種以獨特鍵及其相關值對形式組織及檢索數
據的數據儲存系統，從而實現快速高效的數據存取

「長上下文」 指 於單次推理操作中處理及保留大量輸入數據或文本的能力

「LoRA」 指 低秩適應，一種具參數效率的微調技術，通過引入低秩矩
陣僅更新模型的一小部分參數，從而實現對特定任務更
快、資源消耗較低的適應

「無損」 指 指並無丟失或降低任何數據的數據傳輸或壓縮，確保原始
信息的完全保真度

「基於MEMS的OCS」 指 基於微機電系統的光路交換機，一種光路交換機，其利用
通過微機電系統技術製造的微小機械反射鏡或可移動組
件，在連接埠之間對光信號進行物理重定向

「MFU」 指 模型浮點運算利用率，一種指標，表示於運行AI模型時
GPU浮點運算能力的有效利用率，反映硬件與軟件的優
化程度

「MoE」 指 混合專家模型，一種人工智能模型架構，使用一組子網絡
（或稱「專家」），針對每個輸入僅激活其中的一個子集。
這使得模型能根據任務性質分配計算資源，從而實現高效
擴展，在保持效率的同時提升性能

「MTTR」 指 平均修復時間

「多模態」 指 一種人工智能模型架構，旨在支援處理及整合兩種或多種
資料模態（例如文字、圖像、音訊或視訊），使該模型能
執行涉及多種類型輸入和輸出的任務
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「節點」 指 網絡或系統內的個別計算單元或設備（例如服務器、處理
器或工作站），能夠處理、發送或接收數據

「NPO」或「近封裝光學」 指 一種光互連架構，其中光模塊或光引擎在物理上緊鄰交換
芯片、處理器或其他高性能計算組件，從而縮短電傳輸距
離，提高帶寬和功率效率，並支持高速數據通信

「NVMe SSD」 指 非易失性內存表達固態驅動器，一種使用閃存並通過
NVMe協議連接的高效能儲存設備，與傳統儲存介面相
比，其可提供更快的數據讀寫速度

「OCS」 指 光路交換機，一種在無須將信號轉換為電信號的情況下於
連接埠之間建立專用光信號路徑的網絡交換機，從而實現
高頻寬、低延遲的數據傳輸

「光模塊」 指 一種將電信號轉換為光信號（反之亦然）的設備，用於通
過光纖網絡傳輸數據

「正交背板」 指 一種電路板架構，當中線路卡與交換卡相互垂直連接，從
而實現網絡交換機或計算機箱內的高密度、高頻寬互連

「數據包」 指 格式化以通過網絡傳輸的數據單元

「數據包轉發率」 指 網絡設備（例如交換機）處理及轉發數據包的速率，通常
以每秒數據包數來衡量

「並行計算」 指 一種計算形式，當中多個計算或進程同時執行（通常跨越
多個處理器或核心），以提高處理速度與效率

「參數」 指 基礎模型於其訓練過程中學習及調整的內部數值變數或配
置。該等參數有效蘊含模型從其訓練所用的廣泛數據集中
提取的知識、模式及關係

「劃分」 指 將單一物理硬件資源（如GPU）劃分為多個隔離區段，該
等區段可獨立分配予不同任務或用戶

「PCB」 指 印刷電路板，一種由絕緣材料製成的平板，其上蝕刻或印
有導電路徑，用於對電子組件進行機械支撐及電氣連接
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「PFLOPS」 指 PetaFLOPS，一種計算效能單位，等於每秒一千萬億次浮
點運算，通常用於衡量高性能計算系統的處理能力

「後訓練」 指 預訓練之後的階段，當中AI模型通過微調、對齊或強化
學習等技術得到進一步完善，以提升其於特定任務或預期
行為上的表現

「預填充」 指 人工智能推理的初始階段，模型會處理輸入提示或語境，
計算相應的內部表示和緩存數據，並為後續的輸出生成做
好準備

「預訓練」 指 在對AI模型進行特定任務微調之前，以大規模數據集對
其進行訓練以學習一般模式及表示的初始階段

「Python」 指 一種廣泛使用的通用編程語言，以其可讀性及多功能性著
稱，常用於人工智能、數據科學及軟件開發

「PyTorch」 指 一個廣泛用於構建、訓練及部署AI模型的開源機器學習
框架，以其靈活性及動態計算能力著稱

「RDMA」 指 遠端直接記憶體存取

「強化學習」 指 一種機器學習方法，當中AI模型基於其行動結果接收以
獎勵或懲罰形式的反饋，從而學習作出決策

「關鍵客戶回購率」 指 截至最後實際可行日期曾向本集團購買最少兩次任何產品
或服務的關鍵客戶的百分比，按(i)該等關鍵客戶數目除
以(ii)往績記錄期間的關鍵客戶總數計算

「RLHF」 指 基於人類反饋的強化學習，一種訓練技術，當中利用人類
評估反饋作為獎勵信號來完善AI模型，引導模型產生更
符合人類偏好及期望的輸出

「RoCE」 指 基於融合以太網的RDMA，一種允許通過以太網進行
RDMA的網絡協議
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「運行環境」 指 提供必要資源、庫及服務以於運行期間執行及管理AI工
作負載的底層軟件基礎設施

「沙箱」 指 一個隔離且受控的環境，以旨在限制對其他環境、系統、
資源或數據造成意外影響的方式，開展活動

「SerDes」 指 串行器╱解串器，一種在串行與並行格式之間轉換數據
的硬件組件，從而實現通過通信鏈路的高速數據傳輸

「傾斜」 指 計算資源之間工作負載或數據的分佈不均，這可能導致效
能失衡，使得部分資源被過度利用，而其他資源仍未獲充
分利用

「SLA」 指 服務級別協議，為服務提供商與客戶之間簽訂的正式合
同，定義了預期的服務級別，包括正常運行時間、響應時
間及支持質量等性能指標，以及在未達到標準時的補救措
施

「SOTA」 指 最先進的，模型、算法或系統於特定時間點在公認基準或
評估指標上所達到的最高性能水平或技術成就

「超級計算機」 指 一種高效能計算系統，能夠處理極大量數據並執行複雜計
算，其速度顯著高於傳統計算機

「SuperPod」 指 一個大規模AI算力單元，由多個互連的計算服務器、
GPU或其他加速器、高性能網絡設備、存儲系統及相關
軟件組成，旨在作為一體化集群運行，以支持大規模AI
訓練及推理工作負載

「交換機」 指 一種網絡設備，用於互連服務器、加速器、存儲系統及其
他計算基礎設施，並在AI算力集群內引導它們之間的數
據流量

「Tbps」 指 每秒太比特

「遙測」 指 自動收集、傳輸及報告來自網絡設備及系統的運行及性能
數據，用於監控、分析及管理目的

「張量」 指 張量是用於表示及處理機器學習模型中數據的多維數值數
組

「詞元」 指 文本單元，為模型輸入處理及輸出生成的基本元素

「工具」 指 AI智能體可調用以執行特定任務（如檢索數據、執行代碼
或與外部系統互動）的外部函數、服務或資源
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「工具調用」 指 AI模型於其推理過程中識別並調用外部工具或函數以完
成既定任務的能力

「Top-K路由」 指 MoE模型中的一種選擇機制，將每個輸入詞元引導至得
分最高的K個專家子網絡進行處理，從而平衡計算效率與
模型效能

「拓撲」 指 網絡或計算系統內節點、設備或組件的佈置或互連模式

「TP」 指 張量並行，一種分佈式計算技術，將單個模型張量劃分到
多個設備上，實現並行計算和通信，以訓練或運行超過單
個設備內存容量的大規模AI模型

「訓練」 指 利用數據及計算資源開發人工智能模型的過程，通過優化
模型參數，使其能夠根據給定的輸入執行指定任務或生成
輸出

「Triton」 指 一種開源程式語言及編譯器，使開發人員能夠為深度學習
工作負載編寫高效的GPU內核代碼，而無需具備低階硬
件編程專業知識

「驗證」 指 通過一組指定參考數據對模型輸出進行評估，以評核其準
確度及效能的過程

「虛擬化」 指 一種將物理硬件資源（如GPU）抽象化為多個虛擬實例的
技術，允許於不同用戶或工作負載之間對其進行獨立共
享、分配及管理

「VLA模型」 指 視覺－語言－動作模型，一種整合視覺感知、語言理解
及動作規劃能力的AI模型，使其能夠解釋視覺及文本輸
入並產生相應動作

「線程束」 指 一種硬件執行單元（常見於GPU），包含一組以鎖步方式
並行執行相同指令的線程，其可針對特定工作負載或操作
進行優化或專門設計

「世界模型」 指 一種AI模型，其學習並維持物理或虛擬環境的內部表
徵，使其能夠對世界的運作方式進行模擬、預測及推理

「白盒」 指 基於開放和可定制設計的硬件或系統架構，其規格透明，
允許用戶靈活選擇、修改和優化軟件組件，而無需依賴專
有解決方案

「零拷貝數據傳輸」 指 一種數據傳輸技術，可消除通信期間記憶體緩衝區之間不
必要的數據中間複製，使數據能夠直接於來源與目的地之
間移動，從而減少延遲及CPU開銷


