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1. 有關本公司的進一步資料

A. 註冊成立

本公司於2013年1月根據中國法律註冊成立為有限公司，並於2025年9月改制為
股份有限公司。我們的註冊地址及主要營業地點位於中國天津經濟技術開發區南海路
156號通廠29號廠房01號。

我們已於香港銅鑼灣希慎道33號利園一期19樓1916室設立營業地點，並於2026

年1月27日根據公司條例第16部向香港公司註冊處處長註冊為非香港公司。聯席公司
秘書黃雅嬋女士為本公司的授權代表，根據公司條例第16部代表本公司在香港接收法
律程序文件及通知。本公司於香港的法律程序文件地址與上文所載的香港主要營業地
點相同。

由於本公司於中國成立，我們須遵守中國相關法律及法規。有關中國法律及法
規相關方面的概覽載於本文件「監管概覽」一節。我們的公司章程概要載於本文件附錄
四。

B. 股本變動

於2024年7月29日，無錫辰星成立，註冊資本為人民幣10百萬元。

於2024年9月12日，本公司註冊資本由人民幣18,541,193元增至人民幣19,468,253

元。

於2025年9月30日，本公司根據中國公司法改制為股份有限公司。於有關改制完
成後，本公司股本為人民幣19,468,253元，分為19,468,253股每股面值人民幣1.00元的
股份。

於2025年11月4日，本公司註冊資本由人民幣19,468,253元增至人民幣20,279,430

元。

於2025年12月30日及2026年8月14日，我們的股東議決於緊接[編纂]前將每股面
值人民幣1.00元的股份拆細為十股每股面值人民幣0.10元的股份。於有關股份拆細完
成後，本公司的註冊資本人民幣20,279,430元將分為202,794,300股每股面值為人民幣
0.10元的股份。

緊隨股份拆細、[編纂]及未上市股份轉換為H股完成後，假設[編纂]未獲行使，
我們的註冊股本將增至人民幣[編纂]元。

除上文所披露者外，本公司及其附屬公司的股本於緊接本文件日期前兩年內並無
變動。
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C. 股東會就[編纂]通過的決議案

於2026年8月14日舉行的股東會上，正式通過（其中包括）以下決議案：

(1) 本公司[編纂]每股面值為人民幣0.10元的H股且該等H股於聯交所[編纂]；

(2) 授出不超過上述[編纂]H股總數[編纂]的[編纂]；

(3) 待完成向中國證監會備案後，現有股東持有的197,990,430股未上市股份於

[編纂]完成後將按一換一基準轉換為H股；

(4) 待[編纂]完成後，公司章程已獲批准及採納並自[編纂]起生效，且董事會及

董事會授權人士根據聯交所及相關中國監管機構的任何意見已獲授權修訂

公司章程；

(5) 於[編纂]完成後，授予董事會一般授權以購回於聯交所[編纂]的H股，總數

不超過於[編纂]H股總數（不包括任何庫存股）的10%；

(6) 於[編纂]完成後，向董事會授出一般授權以(i)配發、發行及處理股份；及

(ii)於直至下屆股東周年大會結束日期或股東通過特別決議案撤銷或更改有

關授權（以較早者為準）之日止期間的任意時間內，按有關條款及條件及為

有關目的，向董事會全權酌情認為合適的人士出售及╱或轉讓作為庫存股

持有的H股，以及對公司章程作出必要修訂，惟將予發行的股份數目不得

超過於[編纂]已發行股份數目（不包括任何庫存股）的20%；及

(7) 批准董事會及董事會授權的人士處理與（其中包括）H股[編纂]及於聯交所

[編纂]有關的所有事宜。
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D. 有關購回本身證券的說明函件

下文各段載有（其中包括）聯交所規定就我們購回本身證券須載入本文件的若干

資料。

(a) 購回原因

董事會認為購回股份有利於本公司及其股東，並符合其整體最佳利益。購回股份

可增強投資者對本公司的信心，以及對維護本公司在資本市場的聲譽產生正面作用。

董事會僅會於相信該等購回對本公司及其股東整體有利的情況下方會進行該等購回。

於購回股份後，本公司可註銷任何購回股份及╱或將購回股份持作庫存股，視

乎（其中包括）於購回相關時間的市況及其資本管理需求（或會因情況變化而改變）而

定。

(b) 行使一般授權購回股份

待股東周年大會通過批准授出股份回購一般授權之特別決議案後，董事會將獲

授購回股份的一般授權直至相關期間結束。購回股份的一般授權將於以下較早日期屆

滿：

(i) 本公司的下屆股東周年大會結束後，屆時該項授權將告失效，除非該會議

通過特別決議案有條件地或受條件規限下將該項授權續期；或

(ii) 本公司在任何股東會上通過特別決議案撤銷或變更決議案的授權。

此外，我們需要就實際授予董事會購回授權（如適用）向相關政府部門完成登記

及批准程序。全面行使一般授權購回H股（以截至[編纂]的[編纂]股[編纂]股份為基準

且本公司將不會於下屆股東周年大會日期或之前配發及[編纂]或購回任何H股）將導致

本公司於相關期間最多購回[編纂]股H股，即最多佔截至[編纂]H股（不包括任何庫存

股）的10%。



附錄五  法定及一般資料

– V-4 –

本文件為草擬本，其所載資料並不完整及可作更改。閱讀本文件有關資料時，必須一併細閱本文件首頁「警告」一節。

(c) 資金來源

於購回其股份時，本公司擬動用本公司內部資源中根據公司章程及中國適用的法

律、規則及法規可合法作此用途的資金。

本公司獲公司章程授權購回其股份。倘公司章程及適用法律法規允許，任何擬購

回股份將予以註銷或留作庫存股。本公司不得以現金以外的代價或以聯交所不時的交

易規則以外的結算方式於聯交所購買證券。

(d) 暫停購回

上市公司在知悉內幕消息後直至該消息公佈前，任何時間不得於聯交所購回其股

份。尤其是緊接以下兩者（以較早者為準）前30日期間內：(i)召開董事會會議以批准該

公司任何年度、半年度、季度或任何其他中期業績（不論是否為上市規則所規定）的日

期（以按上市規則首次知會聯交所的日期為準）；及(ii)發行人須根據上市規則規定公佈

其任何年度或半年度業績的截至日期，或公佈季度或任何其他中期業績（不論是否為上

市規則所規定）的最後期限，直至業績公佈日期止，除非有特殊情況，否則該公司不得

在聯交所購回其股份。

(e) 緊密聯繫人及核心關連人士

概無董事或（經其作出一切合理查詢後所深知）其任何緊密聯繫人目前擬在購回

股份的一般授權獲批准後將任何股份出售予本公司。

概無本公司的核心關連人士知會本公司，表示如果購回股份的一般授權獲批准，

其現時擬向本公司出售股份，或承諾如此行事。

上市公司不得在知情的情況下於聯交所向核心關連人士（即該公司或其任何附屬

公司的董事、監事、最高行政人員或主要股東或任何彼等的緊密聯繫人）購買其股份，

且核心關連人士不得在知情的情況下向該公司出售其於該公司的股份權益。

(f) 購回股份的地位

在公司章程、上市規則及任何其他適用法律及法規的規限下，本公司購回的股份

將予以註銷或將其作為庫存股持有。
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(g) 收購影響

倘因購回任何股份而導致股東於本公司投票權的權益比例增加，則就收購守則而

言，有關增加將被視為收購。因此，一名股東或一組一致行動股東可取得或鞏固對本

公司的控制權，並須根據收購守則第26條作出強制要約。

除上文所述者外，董事並不知悉根據購回股份的一般授權進行任何購回會導致收

購守則所指的任何後果。

(h) 臨時措施

對於本公司存放於[編纂]以待於聯交所轉售的任何庫存股，經董事會批准後，本

公司將實施以下臨時措施，其中包括（但不限於）：

(i) 促使其經紀不向香港結算發出任何指示，要求其就存放於[編纂]的庫存股

於股東會上投票；

(ii) 就股息或分派（如有及適用）而言，自[編纂]提取庫存股，並在股息或分派

的相關記錄日期前以其本身名義將其重新登記為庫存股或註銷；或

(iii) 採取任何其他措施，以確保倘該等股份以其本身名義登記為庫存股，其不

會行使任何股東權利或收取任何根據適用法律本應獲得但將被暫停的權益。

(i) 一般事項

截至最後實際可行日期，本公司並無持有任何庫存股，且於[編纂]後將不會持有

任何庫存股。

倘購回股份的一般授權於任何時間悉數執行，可能會對我們的營運資金或資產負

債狀況（與我們最近刊發的經審核賬目所披露的狀況相比）造成重大不利影響。然而，

倘行使購回股份的一般授權會對我們的營運資金或資產負債狀況造成重大不利影響，

則董事不建議行使購回股份的一般授權。

董事已向聯交所承諾，彼等將根據上市規則及中國適用法律行使購回股份的一般

授權。購回自身證券的說明函件或建議購回股份概無任何異常之處。
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E. 股份購回的限制

有關本公司購回股份限制的詳情，請參閱本文件「附錄四－公司章程概要」。

2. 有關我們業務的進一步資料

A. 重大合約概要

我們已於緊接本文件日期前兩年內訂立以下屬或可能屬重大的合約（並非於日常

業務過程中訂立的合約）：

(1) [編纂]。

B. 我們的知識產權

截至最後實際可行日期，本公司已註冊或已申請註冊下列對本集團業務屬重大的

知識產權。

商標

截至最後實際可行日期，我們已註冊以下我們認為對我們的業務屬重大的商標：

序號 . 商標 類別 擁有人 註冊地點 註冊編號 屆滿日期

1.. . . . . 7 本公司 中國 84115008 2035-12-6

2.. . . . . 7 本公司 中國 84128943 2035-11-13

3.. . . . . 7 本公司 中國 84110184 2035-11-13

4.. . . . . 7 本公司 中國 61872936 2032-09-20

5.. . . . . 7 本公司 中國 61799023 2032-06-27

6.. . . . . 7 本公司 中國 61782653 2032-06-27

7.. . . . . 7 本公司 中國 59751907 2032-04-06
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序號 . 商標 類別 擁有人 註冊地點 註冊編號 屆滿日期

8 . . . . . 7 本公司 中國 59748265 2032-04-06

9.. . . . . 41 本公司 中國 57872429 2032-04-06

10.. . . . 38 本公司 中國 57870381 2032-01-20

11.. . . . 16 本公司 中國 57889528 2032-01-20

12.. . . . 42 本公司 中國 57867916 2032-01-20

13.. . . . 9 本公司 中國 57886160 2032-01-20

14.. . . . 7 本公司 中國 57544684 2032-01-27

15.. . . . 7 本公司 中國 48437926 2031-04-06

16.. . . . 7 本公司 中國 48432920 2031-04-06

17.. . . . 7 本公司 中國 48406221 2031-04-13

18.. . . . 7 本公司 中國 43623686 2031-01-27

19.. . . . 7 本公司 中國 17286145 2036-10-27

20.. . . . 7 本公司 中國 17286097 2036-08-27

21.. . . . 7 本公司 中國 12598756 2034-10-13

22.. . . . 37 深圳小百 中國 72114468 2034-02-13

23.. . . . 9 深圳小百 中國 72112989 2034-02-13

24.. . . . 7 深圳小百 中國 72093234 2034-02-13

25.. . . . 35 深圳小百 中國 72096439 2033-12-13

26 . . . . 7, 9, 37, 

42

本公司 香港 307166665 2036-01-21

27 . . . . 7, 9, 37, 

42

本公司 香港 307166700 2036-01-21
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專利

截至最後實際可行日期，我們已註冊以下我們認為對我們的業務屬重大的專利：

序號 擁有人 專利名稱 專利號 專利類型 申請日期 授權日期

1 . . . . . 本公司 一種防抖動機械臂 2023107630275 發明專利 2023年 

6月27日

2026年 

3月27日

2 . . . . . 本公司 一種人形機器人手部關

節的自適應控制方法

2024114144469 發明專利 2024年 

10月11日

2025年 

8月26日

3 . . . . . 本公司 一種多機械手協同多級

分配處理方法及系統

2024109613118 發明專利 2024年 

7月18日

2024年 

12月20日

4 . . . . . 本公司 一種工業機器人功率模

塊保護系統

2023103680129 發明專利 2023年 

4月8日

2023年 

8月18日

5 . . . . . 本公司 乘法運算資源轉換邏輯

資源方法、裝置、乘

法器及介質

2023101331424 發明專利 2023年 

2月20日

2023年 

5月30日

6 . . . . . 本公司 一種FPGA除法運算的優

化方法、裝置、除法

器和介質

2023101331443 發明專利 2023年 

2月20日

2023年 

7月4日

7 . . . . . 本公司 一種基於ZYNQ平台的

驅控一體機器人系統

2023100922234 發明專利 2023年 

2月10日

2023年 

5月5日

8 . . . . . 本公司 機器人系統的數據同步

方法、及機器人系統

2022106496734 發明專利 2022年 

6月10日

2022年 

9月30日
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序號 擁有人 專利名稱 專利號 專利類型 申請日期 授權日期

9 . . . . . 本公司 一種軟PLC和運動控制

相結合的機器人控制

系統

2022106189261 發明專利 2022年 

6月2日

2022年 

8月23日

10 . . . . 本公司 一種分揀夾具、分揀機

器人及分揀方法

2022103101691 發明專利 2022年 

3月28日

2025年 

5月16日

11 . . . . 本公司 並聯機器人的多線程控

制器

2021115843132 發明專利 2021年 

12月23日

2022年 

4月1日

12 . . . . 本公司 一種SCARA機器人的增

速機構及具有該增速

機構的SCARA機器人

2021112966588 發明專利 2021年 

11月4日

2022年 

1月25日

13 . . . . 本公司 一種方便食品餐具組合

輔助裝置

2020115291594 發明專利 2020年 

12月22日

2024年 

8月30日

14 . . . . 本公司 一種可拓展機器人單元

及六臂機器人

2020115246870 發明專利 2020年 

12月22日

2024年 

12月20日

15 . . . . 本公司 傳送轉彎過渡裝置及其

傳送帶

2018113820524 發明專利 2018年 

11月19日

2023年 

12月19日

16 . . . . 本公司 一種調料撒料裝置 201711387276X 發明專利 2017年 

12月20日

2020年 

7月14日

17 . . . . 本公司 一種簽子饅頭用漏斗式

落料夾緊輸送裝置

2016112498214 發明專利 2016年 

12月29日

2019年 

1月8日

18 . . . . 本公司 一種推桿式簽子饅頭接

料輸送裝置

2016112485229 發明專利 2016年 

12月29日

2019年 

1月8日

19 . . . . 本公司 一種升降機械手 2015109307950 發明專利 2015年 

12月11日

2017年 

9月26日

20 . . . . 本公司 一種電池檢測用重物衝

擊裝置

2015106724891 發明專利 2015年 

10月16日

2018年 

4月6日
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21 . . . . 本公司 四自由度並聯機構 2014105707432 發明專利 2014年 

10月23日

2020年 

4月28日

22 . . . . 本公司 一種四足爬樓梯機器人

機構

2013102443118 發明專利 2013年 

6月18日

2015年 

7月8日

23 . . . . 本公司 一種環槽型真空吸盤末

端執行器

201310243297X 發明專利 2013年 

6月18日

2015年 

6月10日

24 . . . . 本公司 一種關節模組的伺服驅

動散熱裝置及機器人

關節模組

2025216206633 實用新型 2025年 

7月31日

2026年 

5月8日

25 . . . . 本公司 一種關節模組的電路板

減震防抖裝置及機器

人關節模組

2025216212282 實用新型 2025年 

7月31日

2026年 

5月5日

26 . . . . 本公司 帶有雙電機的一體化小

型關節模組

202520924560X 實用新型 2025年 

5月12日

2026年 

1月30日

27 . . . . 本公司 小型緊湊的一體化關節

模組

2025209245614 實用新型 2025年 

5月12日

2026年 

1月30日

28 . . . . 本公司 關節電機的雙級行星齒

輪減速器

2025206293226 實用新型 2025年 

4月7日

2025年 

11月21日

29 . . . . 本公司 軸向壓縮一體式的機器

人關節電機

2025206293531 實用新型 2025年 

4月7日

2025年 

12月12日

30 . . . . 本公司 馬桶清潔機器人 2025204643367 實用新型 2025年 

3月17日

2025年 

12月23日

31 . . . . 本公司 一種掌心具備自適應吸

附的繩驅動仿人形五

指機械手

2024225758192 實用新型 2024年 

10月24日

2025年 

9月16日

32 . . . . 本公司 一種人形機器人手部關

節的感控一體控制系

統

2024224537968 實用新型 2024年 

10月11日

2025年 

5月27日
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33 . . . . 本公司 輕型機器人智能裝配線 2023232591669 實用新型 2023年 

11月30日

2024年 

6月21日

34 . . . . 本公司 管接頭旋轉結構、末端

執行器及機器手

2023232115554 實用新型 2023年 

11月27日

2024年 

8月30日

35 . . . . 本公司 一種帶緩沖且大流量吸

具

2023223482906 實用新型 2023年 

8月29日

2024年 

4月16日

36 . . . . 本公司 同步雙向變距夾具 2023210779168 實用新型 2023年 

5月8日

2023年 

11月14日

37 . . . . 本公司 並聯機器人 2023210059862 實用新型 2023年 

4月27日

2023年 

11月3日

38 . . . . 本公司 一種六軸機器人 2023203752264 實用新型 2023年 

3月2日

2023年 

8月22日

39 . . . . 本公司 一種多層顆粒袋分揀的

倉儲式吸具

2022225513957 實用新型 2022年 

9月23日

2023年 

6月13日

40 . . . . 本公司 一種分揀夾具及包含其

的分揀機器人

2022207249284 實用新型 2022年 

3月28日

2022年 

8月16日

41 . . . . 本公司 一種緊湊型同步帶輸送

機

2022207261962 實用新型 2022年 

3月28日

2022年 

7月29日

42 . . . . 本公司 一種SCARA機器人結構 2021228286518 實用新型 2021年 

11月18日

2022年 

4月19日

43 . . . . 本公司 並聯機器人動平台調球

鉸工裝

2021215044116 實用新型 2021年 

7月5日

2021年 

8月13日

44 . . . . 本公司 並聯機器人主動臂調球

鉸工裝

2021214603508 實用新型 2021年 

6月30日

2021年 

8月13日

45 . . . . 本公司 機器人打孔工裝 2021214604411 實用新型 2021年 

6月30日

2021年 

8月13日

46 . . . . 本公司 旋轉密封動平台 2020233418387 實用新型 2020年 

12月31日

2021年 

11月30日
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47 . . . . 本公司 一種物料翻面輔助機構

及理料裝置

2020232553324 實用新型 2020年 

12月29日

2021年 

9月14日

48 . . . . 本公司 傳動箱末端執行器 2020232552158 實用新型 2020年 

12月29日

2021年 

9月14日

49 . . . . 本公司 六軸機器人動平台及其

六軸機器人

2020231256655 實用新型 2020年 

12月22日

2021年 

9月14日

50 . . . . 本公司 五軸機器人動平台及其

五軸機器人

2020231268008 實用新型 2020年 

12月22日

2021年 

9月14日

51 . . . . 本公司 散熱控制櫃 2020231268614 實用新型 2020年 

12月22日

2021年 

7月16日

52 . . . . 本公司 一種方便食品餐具組合

輔助裝置

2020231268648 實用新型 2020年 

12月22日

2021年 

8月13日

53 . . . . 本公司 一種可拓展機器人單元

及六臂機器人

2020231264967 實用新型 2020年 

12月22日

2021年 

9月14日

54 . . . . 本公司 立體控制櫃 2020231256640 實用新型 2020年 

12月22日

2021年 

7月16日

55 . . . . 本公司 抓放拾取機械手 201921795586X 實用新型 2019年 

10月24日

2020年 

7月14日

56 . . . . 本公司 一種真空末端執行器 201920237815X 實用新型 2019年 

2月25日

2019年 

12月13日

57 . . . . 本公司 倒杯剔除裝置 2018220180532 實用新型 2018年 

12月3日

2019年 

8月9日

58 . . . . 本公司 一種用於分托機的供托

裝置

2018219246295 實用新型 2018年 

11月21日

2019年 

7月19日

59 . . . . 本公司 一種用於分托機的分托

裝置

2018219255612 實用新型 2018年 

11月21日

2019年 

7月19日

60 . . . . 本公司 一種保持連續穩定夾持

裝置及其傳送帶

2018219069498 實用新型 2018年 

11月19日

2019年 

7月19日
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61 . . . . 本公司 一種自動化生產線中柱

狀物料的等距理料裝

置

2018218223192 實用新型 2018年 

11月6日

2019年 

7月2日

62 . . . . 本公司 機械臂(RX10Pro) 2026301748140 外觀設計 2026年 

4月15日

2026年 

6月16日

63 . . . . 本公司 馬桶清潔機器人 2025301123864 外觀設計 2025年 

3月11日

2025年 

9月12日

64 . . . . 本公司 工業機器人 2022307602695 外觀設計 2022年 

11月15日

2023年 

5月26日

65 . . . . 本公司 工業機器人（增速Scara

機器人2）

2022303366782 外觀設計 2022年 

6月2日

2022年 

9月27日

66 . . . . 本公司 工業機器人（增速Scara

機器人1）

2022303363676 外觀設計 2022年 

6月2日

2022年 

9月27日

67 . . . . 本公司 工業機器人（增速

 Scara機器人）

2021308488476 外觀設計 2021年 

12月22日

2022年 

3月29日

68 . . . . 本公司 SCARA機器人（高速） 2021308226172 外觀設計 2021年 

12月13日

2022年 

5月27日

69 . . . . 本公司 控制盒 2020307617314 外觀設計 2020年 

12月10日

2021年 

4月27日

70 . . . . 本公司 倒杯剔除部件 2018307162010 外觀設計 2018年 

12月11日

2019年 

7月30日

71 . . . . 本公司 機械手（二軸） 2018301539051 外觀設計 2018年 

4月16日

2018年 

11月16日

72 . . . . 本公司 機械手（三軸） 2018301539530 外觀設計 2018年 

4月16日

2018年 

11月16日

73 . . . . 辰星（蘇州） 一種三角包封箱機構 2025101046509 發明專利 2025年 

1月23日

2025年 

12月2日

74 . . . . 辰星（蘇州） 紙板折疊放箱機 2022110875678 發明專利 2022年 

9月7日

2024年 

8月9日

75 . . . . 辰星（蘇州） 一種物料裝箱裝置 2022105378660 發明專利 2022年 

5月17日

2024年 

5月17日

76 . . . . 辰星（蘇州） 一種分框機構 2020108232977 發明專利 2020年 

8月17日

2022年 

4月1日
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77 . . . . 辰星（蘇州） 一種XY雙方向變距的末

端機構

2025203047906 實用新型 2025年 

2月25日

2025年 

12月12日

78 . . . . 辰星（蘇州） 一種負壓發生器的末端

執行裝置

2022209899484 實用新型 2022年 

4月26日

2022年 

8月26日

79 . . . . 辰星（蘇州） 一種拆框機 2022209215615 實用新型 2022年 

4月20日

2022年 

8月26日

80 . . . . 辰星（蘇州） 一種紙箱墊板放置整形

機

202122826379X 實用新型 2021年 

11月18日

2022年 

4月8日

81 . . . . 辰星（蘇州） 一種翻箱機 2021227702944 實用新型 2021年 

11月12日

2022年 

5月17日

82 . . . . 辰星（蘇州） 一種兩次推料機構 2020226952079 實用新型 2020年 

11月20日

2021年 

7月20日

83 . . . . 辰星（蘇州） 一種盒裝產品抓取後漏

料處理機構

202022695188X 實用新型 2020年 

11月20日

2021年 

7月20日

84 . . . . 辰星（蘇州） 一種紙箱折頁展開機構 2020227033245 實用新型 2020年 

11月20日

2021年 

7月20日

85 . . . . 辰星（蘇州） 一種機器人的兩工位物

料緩存機構

2020226952100 實用新型 2020年 

11月20日

2021年 

7月20日

86 . . . . 辰星（蘇州） 一種快速分道切換機構 2020225808460 實用新型 2020年 

11月10日

2021年 

7月20日

87 . . . . 辰星（蘇州） 一種一物一碼軟包裝食

品裝箱機構

2020225838729 實用新型 2020年 

11月10日

2021年 

7月20日

88 . . . . 辰星（蘇州） 一種十字隔板及十字隔

板成型機構

2020225838574 實用新型 2020年 

11月10日

2021年 

7月20日

89 . . . . 辰星（蘇州） 一種快速切換並聯機器

人裝箱單元的末端執

行機構

2020225838748 實用新型 2020年 

11月10日

2021年 

7月20日
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90 . . . . 辰星（蘇州） 一種軟包產品理料設備 2020217064938 實用新型 2020年 

8月17日

2021年 

5月4日

91 . . . . 辰星（蘇州） 並聯機器人裝箱單元 2022304385846 外觀設計 2022年 

7月12日

2022年 

12月20日

92 . . . . 辰星（南京） 高速重載SCARA機器人

的柔順控制系統

2025202637130 實用新型 2025年 

2月19日

2026年 

3月10日

93 . . . . 辰星（南京） 雙層齒輪中心距測量裝

置

2025201252380 實用新型 2025年 

1月20日

2025年 

10月3日

94 . . . . 辰星（南京） 並聯機器人分揀工作站 202520125159X 實用新型 2025年 

1月20日

2025年 

11月21日

95 . . . . 辰星（南京） 快換翻轉式末端吸盤執

行器

2024230209354 實用新型 2024年 

12月9日

2025年 

7月15日

96 . . . . 辰星（南京） 安瓿瓶末端吸盤執行器 2024230209782 實用新型 2024年 

12月9日

2025年 

7月11日

97 . . . . 無錫辰星 一種保持連續穩定夾持

裝置及其傳送帶

2018113798855 發明專利 2018年 

11月19日

2024年 

2月20日

98 . . . . 無錫辰星 具備並聯腰部和輕量化

頸部機構的機器人

2025213159151 實用新型 2025年 

6月25日

2026年 

3月20日

99 . . . . 無錫辰星 機器人的全向輪底盤 202521315877X 實用新型 2025年 

6月25日

2026年 

3月3日

100 . . . 無錫辰星 機器人（雙臂人形） 2026300740936 外觀設計 2026年 

2月9日

2026年 

7月7日

101 . . . 無錫辰星 機器人（雙上肢人形） 2025306381699 外觀設計 2025年 

10月30日

2026年 

4月7日

102 . . . 深圳小百 基於卡爾曼濾波觀測器

的關節摩擦力辨識方

法及裝置

2024113830184 發明專利 2024年 

9月30日

2025年 

9月2日
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103 . . . 深圳小百 一種高響應速度的模塊

化IO系統

2024222348622 實用新型 2024年 

9月11日

2025年 

6月17日

104 . . . 深圳小百 機器人驅控一體控制器 2024306267646 外觀設計 2024年 

9月30日

2025年 

6月3日

105 . . . 深圳小百 分佈式遠程數據處理器

（阿童木分佈式遠程

IO）

2024305645549 外觀設計 2024年 

9月4日

2025年 

4月1日

106 . . . 江蘇小野 一種雙SCARA機器人協

同抓放規劃方法

2024111465082 發明專利 2024年 

8月20日

2025年 

9月12日

107 . . . 江蘇小野 一種高速SCARA機器人

的變增益抑振控制方

法

2024111465025 發明專利 2024年 

8月20日

2025年 

9月12日

108 . . . 江蘇小野 血站採血袋的自動化周

轉系統及其周轉方法

2023113421722 發明專利 2023年 

10月17日

2026年 

2月27日

109 . . . 江蘇小野 採血袋的吸盤移載機構 2023113419826 發明專利 2023年 

10月17日

2026年 

2月27日

110 . . . 江蘇小野 用於並聯機器人的加長

伸縮臂機構

2023111953344 發明專利 2023年 

9月17日

2024年 

12月10日

111 . . . 江蘇小野 一種轉移物料的自動化

升降搖擺臂

2022116573953 發明專利 2022年 

12月22日

2024年 

2月23日

112 . . . 江蘇小野 一種路徑指令的疊加規

劃方法

2022111188108 發明專利 2022年 

9月13日

2025年 

7月15日

113 . . . 江蘇小野 一種具有二自由度平動

的並聯機構

2013102426610 發明專利 2013年 

6月18日

2015年 

9月30日
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序號 擁有人 專利名稱 專利號 專利類型 申請日期 授權日期

114 . . . 江蘇小野 機器人內部電機固定機

構及高速SCARA機器

人

2024221546310 實用新型 2024年 

9月3日

2025年 

4月11日

115 . . . 江蘇小野 電機張緊機構及五軸機

器人

2024221544705 實用新型 2024年 

9月3日

2025年 

4月11日

116 . . . 江蘇小野 軸桿工件熱壓平台 2024221004656 實用新型 2024年 

8月28日

2025年 

4月11日

117 . . . 江蘇小野 適用於滾珠絲槓的柔性

裝配工裝

2024221004567 實用新型 2024年 

8月28日

2025年 

4月11日

118 . . . 江蘇小野 藥劑包裝生產線的多組

式吸盤移栽機構

2024218385879 實用新型 2024年 

7月31日

2025年 

1月28日

119 . . . 江蘇小野 箱體的機器人外展型搬

運夾指機構

202421838585X 實用新型 2024年 

7月31日

2025年 

2月7日

120 . . . 江蘇小野 雙電機二軸機器人 2024218386091 實用新型 2024年 

7月31日

2025年 

2月7日

121 . . . 江蘇小野 主電源板測試工裝 2024218385987 實用新型 2024年 

7月31日

2025年 

4月18日

122 . . . 江蘇小野 一種紙箱的碼垛翻轉與

側裝機構

202321969569X 實用新型 2023年 

7月25日

2023年 

12月19日

123 . . . 江蘇小野 一種針對麵點食品的橫

向伸縮夾具

2023219695435 實用新型 2023年 

7月25日

2023年 

12月19日

124 . . . 江蘇小野 一種針對麵點食品的聚

中撥料機構

202321969551X 實用新型 2023年 

7月25日

2023年 

12月19日

125 . . . 江蘇小野 一種針對機械手底座生

產的自動化限位機構

2023219695384 實用新型 2023年 

7月25日

2023年 

12月22日
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序號 擁有人 專利名稱 專利號 專利類型 申請日期 授權日期

126 . . . 江蘇小野 一種貨物搬運機器人 2022233454999 實用新型 2022年 

12月13日

2023年 

3月28日

127 . . . 江蘇小野 一種末端翻轉機械抓手 2022229971244 實用新型 2022年 

11月10日

2023年 

2月21日

128 . . . 江蘇小野 一種五軸動平台基座的

受力與保護機構

2022209471876 實用新型 2022年 

4月22日

2022年 

7月29日

129 . . . 江蘇小野 一種帶有多個滾針軸承

的並聯機器人基座轉

軸機構

2022209482743 實用新型 2022年 

4月22日

2022年 

7月19日

130 . . . 江蘇小野 一種高適用性臘腸吸具 2022209471452 實用新型 2022年 

4月22日

2022年 

7月29日

131 . . . 江蘇小野 一種五軸動平台的同步

輪傳遞機構

2022209471448 實用新型 2022年 

4月22日

2022年 

8月19日

132 . . . 江蘇小野 一種帶蝸輪蝸桿結構的

夾板機構

2022207411438 實用新型 2022年 

3月31日

2022年 

7月5日

133 . . . 江蘇小野 一種側向伸縮板機構 2022207482414 實用新型 2022年 

3月31日

2022年 

7月5日

134 . . . 江蘇小野 一種變距吸盤組機構 2022207411207 實用新型 2022年 

3月31日

2022年 

7月19日

135 . . . 江蘇小野 雙旋轉動力傳動系統及

帶有該系統的五軸機

器人

2022204938054 實用新型 2022年 

3月7日

2022年 

7月22日

136 . . . 江蘇小野 一種液體站立袋裝箱夾

具

2022203510824 實用新型 2022年 

2月21日

2022年 

7月1日

137 . . . 江蘇小野 一種吊裝碼垛機器人 2021230256633 實用新型 2021年 

12月2日

2022年 

6月21日
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序號 擁有人 專利名稱 專利號 專利類型 申請日期 授權日期

138 . . . 江蘇小野 一種高速搬運機器人次

品檢測去除部件

2021205561991 實用新型 2021年 

3月18日

2022年 

3月22日

139 . . . 江蘇小野 一種高速搬運機器人靈

活轉運部件

2021205585854 實用新型 2021年 

3月18日

2021年 

11月23日

140 . . . 江蘇小野 機器人（雙臂人形） 2026300537477 外觀設計 2026年 

1月30日

2026年 

6月19日

141 . . . 江蘇小野 機械臂 2025300592060 外觀設計 2025年 

2月10日

2025年 

8月8日

142 . . . 江蘇小野 機器人（仿生雙足人形） 2024308003271 外觀設計 2024年 

12月17日

2025年 

6月17日

143 . . . 江蘇小野 五軸碼垛機器人 2024306791877 外觀設計 2024年 

10月28日

2025年 

5月23日

144 . . . 江蘇小野 機械臂(M10GD) 2024300675139 外觀設計 2024年 

1月31日

2024年 

8月6日

145 . . . 江蘇小野 機械臂(M06BD) 2024300674865 外觀設計 2024年 

1月31日

2024年 

8月6日

146 . . . 江蘇小野 機械臂(M04BD) 2024300674600 外觀設計 2024年 

1月31日

2024年 

8月6日

147 . . . 本公司 並聯機器人的多線程控

制器

US12434385B2 發明專利 2022年 

4月12日

2025年 

10月7日
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軟件著作權

於最後實際可行日期，我們已註冊以下我們認為對我們的業務屬重大的軟件著作

權：

序號 軟件名稱 擁有人 註冊編號 註冊日期

1 . . . . . . AtomServo軟件V1.4.1 本公司 2025SR1645233 2025年8月28日

2 . . . . . . cx_servo軟件V1.4.1 本公司 2025SR1645313 2025年8月28日

3 . . . . . . AtomVision全景分割識別定位系

統V1.0

本公司 2022SR1387961 2022年10月8日

4 . . . . . . AtomVision目標檢測識別定位系

統V1.0

本公司 2022SR1379773 2022年9月28日

5 . . . . . . 設紀元小程序商城系統V1.0 本公司 2022SR1326458 2022年8月30日

6 . . . . . . 設紀元商城系統V1.2 本公司 2022SR1265555 2022年8月24日

7 . . . . . . AtomVision實例分割識別定位系

統V1.0

本公司 2022SR0698347 2022年6月6日

8 . . . . . . Delta機器人動力選型軟件V1.0 本公司 2021SR1703331 2021年11月11

日
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序號 軟件名稱 擁有人 註冊編號 註冊日期

9 . . . . . . Delta機器人尺度設計軟件V1.0 本公司 2021SR1703330 2021年11月11

日

10 . . . . . 自主控制器快速跟蹤算法系統

V1.0

本公司 2021SR1314232 2021年9月3日

11 . . . . . 自主控制器抑振算法系統V1.0 本公司 2021SR1315271 2021年9月3日

12 . . . . . 自主控制器拖動示教算法系統

V1.0

本公司 2021SR1315850 2021年9月3日

13 . . . . . AtomMotion物體處理系統V1.0 本公司 2021SR1310224 2021年9月2日

14 . . . . . AtomMotion並聯機器人專用控

制系統V1.0

本公司 2021SR0715487 2021年5月19日

15 . . . . . AtomVision視覺識別系統V1.0 本公司 2021SR0715990 2021年5月19日

16 . . . . . 阿童木視覺系統V1.0 本公司 2018SR819056 2018年10月15

日

17 . . . . . 通用機器人控制系統V1.0 本公司 2018SR661329 2018年8月20日
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序號 軟件名稱 擁有人 註冊編號 註冊日期

18 . . . . . 阿童木機器人異型煙佈局碼放系

統V1.0

本公司 2017SR043249 2017年2月15日

19 . . . . . 阿童木機器人冷庫智能拆垛系統

V1.0

本公司 2017SR041672 2017年2月14日

20 . . . . . 辰星TwinCAT機器人軟件控制

系統V1.0

本公司 2015SR085345 2015年5月19日

21 . . . . . 辰星高速並聯機械手上位控制軟

件V1.0

本公司 2015SR085351 2015年5月19日

22 . . . . . 高速搬運機器人智能分揀軟件

V1.0

江蘇小野 2021SR0677874 2021年5月13日

23 . . . . . 高速搬運機器人工作效率檢測軟

件V1.0

江蘇小野 2021SR0677866 2021年5月13日

24 . . . . . 碼垛機器人上位機控制軟件

V2.1.0

無錫辰星 2024SR0095799 2024年1月15日

25 . . . . . 機器人4軸機械臂狀態控制系統

V1.0

深圳小百 2026SR0129466 2026年1月21日



附錄五  法定及一般資料

– V-23 –

本文件為草擬本，其所載資料並不完整及可作更改。閱讀本文件有關資料時，必須一併細閱本文件首頁「警告」一節。

域名

截至最後實際可行日期，我們已註冊以下我們認為對我們的業務屬重大的域名：

序號 域名 註冊所有人名稱 有效期

1 . . . . . atomrobot.com 本公司 2007年3月4日至2028年3月4日

2 . . . . . tjchenxing.com 本公司 2015年12月17日至2026年12月17日

3 . . . . . iotcx.com 本公司 2025年2月24日至2030年2月24日

4 . . . . . movibot-art.com 本公司 2021年12月22日至2026年12月22日

5 . . . . . sjyuan.net.cn 本公司 2021年7月14日至2031年7月14日

3. 有關我們董事的進一步資料

A. 董事合約詳情

各董事與本公司[已訂立]服務合約。各服務合約的初始期限為三年。服務合約可

根據細則以及適用法律、規則及法規重續。

除上文所披露者外，概無董事已或擬與本集團任何成員公司訂立服務合約，惟於

一年內屆滿或可由相關僱主終止而毋須支付賠償（法定賠償除外）的合約除外。

B. 董事薪酬

有關截至2025年12月31日止三個年度以及截至2026年6月30日止六個月向董事支

付的薪酬或實物福利，請參閱本文件「董事及高級管理層」及附錄一會計師報告附註8。

於往績記錄期間，本集團概無向任何董事或五名最高薪酬人士支付任何袍金，作

為吸引彼等加入我們的獎勵或作為離職補償。
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4. 權益披露

A. 董事及最高行政人員權益披露

除下文所披露者外，緊隨股份拆細、[編纂]及未上市股份轉換為H股（假設[編纂]

未獲行使）完成後，概無本公司董事及最高行政人員於本公司或我們相聯法團（定義見

證券及期貨條例第XV部）的股份、相關股份或債權證中擁有根據證券及期貨條例第XV

部第7及第8分部須知會本公司及聯交所的權益及╱或淡倉（包括彼等根據證券及期貨

條例有關條文被當作或視為擁有的權益或淡倉）或根據證券及期貨條例第352條須記入

該條例所述登記冊的權益及╱或淡倉，或根據上市規則附錄C3所載上市發行人董事進

行證券交易的標準守則須於H股在聯交所[編纂]後知會本公司的權益及╱或淡倉。

截至最後實際可行日期

緊隨股份拆細、[編纂]及
未上市股份轉換為H股完成後
（假設[編纂]未獲行使）

董事及最高
行政人員姓名 權益性質

持有的未上市
股份數目

截至最後
實際可行日期
於本公司權益
的概約百分比 H股股份數目

H股持股
概約百分比

佔本公司
已發行股本
總額的概約
百分比

劉先生(1) . . . . . . . . . . . . 實益擁有人 2,253,500 11.11% [編纂] [編纂]% [編纂]%

受控法團權益 540,000 2.66% [編纂] [編纂]% [編纂]%

與其他人士共同持有

的權益

4,099,861 20.22% [編纂] [編纂]% [編纂]%

宋先生(1)(2) . . . . . . . . . . . 實益擁有人 1,866,500 9.20% [編纂] [編纂]% [編纂]%

受控法團權益 1,975,361 9.74% [編纂] [編纂]% [編纂]%

黃田先生(3) . . . . . . . . . . 配偶權益 798,000 3.94% [編纂] [編纂]% [編纂]%

王田苗先生(4) . . . . . . . . 實益擁有人 114,000 0.56% [編纂] [編纂]% [編纂]%

配偶權益 1,050,680 5.18% [編纂] [編纂]% [編纂]%
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(1) 截至最後實際可行日期，劉先生直接持有本公司2,253,500股股份以及辰星夥伴持有本公司540,000

股股份，分別佔本公司股權約11.11%及2.66%。辰星夥伴的普通合夥人為劉先生，宋先生和劉先生
分別持有其合夥權益的90%及10%。根據證券及期貨條例，劉先生及宋先生被視為於辰星夥伴所持
股份中擁有權益。

根據一致行動人士協議，宋先生、辰星夥伴、辰星好友、辰星兄弟及楊隽雯女士同意（其中包括）
與劉先生採取一致行動，並遵循劉先生於本公司股東會上行使投票權的決定。一致行動人士協議將
於建議[編纂]後持續生效。根據證券及期貨條例，劉先生被視為於宋先生、辰星夥伴、辰星好友、
辰星兄弟及楊隽雯女士所持股份中擁有權益。

(2) 截至最後實際可行日期，宋先生直接持有本公司1,866,500股股份，辰星好友持有本公司775,361股
股份，辰星兄弟持有本公司660,000股股份，及辰星夥伴持有本公司540,000股股份，分別佔本公司
股權的約9.20%、3.82%、3.25%及2.66%。辰星好友及辰星兄弟的普通合夥人為宋先生，以及其有
限合夥人概無持有其超過30%的合夥權益。宋先生持有辰星夥伴有限合夥權益的90%。根據證券及
期貨條例，宋先生被視為於辰星好友、辰星兄弟及辰星夥伴所持股份中擁有權益。

(3) 截至最後實際可行日期，楊隽雯女士直接持有本公司798,000股股份，佔本公司股權約3.94%，而
黃田先生為楊隽雯女士的配偶。根據證券及期貨條例，黃田先生被視為於楊隽雯女士所持股份中擁
有權益。

(4) 截至最後實際可行日期，王田苗先生直接持有本公司114,000股股份、寧波雅瑞直接持有本公司
580,577股股份及北京雅瑞直接持有本公司470,103股股份，分別佔本公司股權約0.56%、2.86%及
2.32%。寧波雅瑞及北京雅瑞的普通合夥人為雅瑞和宜資本管理（北京）有限責任公司，由王田苗先
生的配偶張瑞君女士持有49.00%。根據證券及期貨條例，王田苗先生被視為於寧波雅瑞及北京雅
瑞持有的股份中擁有權益。

直至最後實際可行日期，概無董事或彼等各自的配偶及未滿18歲子女獲本公司授

出或行使任何權利以認購本公司或其任何相聯法團股份或債權證。

B. 主要股東

除本文件「主要股東」一節所披露者外，董事或最高行政人員概不知悉任何其他

人士（並非董事或本公司最高行政人員）於本公司股份及相關股份中擁有於股份拆細、

[編纂]及未上市股份轉換為H股完成後根據證券及期貨條例第XV部第2及3分部的條文

須向本公司披露的權益或淡倉，或直接或間接於本公司或本集團任何成員公司已發行

具投票權股份中擁有10%或以上權益。
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C. 免責聲明

(1) 概無董事於創辦本公司或於緊接本文件日期前兩年內本集團任何成員公司

已收購或出售或租賃或擬由本集團任何成員公司收購或出售或租賃的任何

資產中擁有任何直接或間接權益；

(2) 概無董事於本文件日期存續且對本集團整體業務而言屬重大的任何合約或

安排中擁有重大權益；及

(3) 就董事所知，概無董事、彼等各自的緊密聯繫人（定義見上市規則）或擁有

本公司已發行股本5%以上權益的本公司股東於本集團五大客戶或五大供應

商中擁有任何權益。

5. 員工激勵計劃

以下為本公司的員工激勵計劃（「員工激勵計劃」）的主要條款概要。由於此計劃

並不涉及本公司於[編纂]後授出購股權或獎勵，員工激勵計劃並不受到上市規則第17

章之條文所規限。倘員工激勵計劃的條款及細則有任何重大修訂或變更，該計劃可能

須重新符合上市規則第17章之規定。鑒於員工激勵計劃項下的所有獎勵的相關股份已

於最後實際可行日期發行予辰星好友及辰星兄弟，員工激勵計劃的運作將不會對[編

纂]股份造成任何攤薄影響。

於最後實際可行日期，員工激勵計劃有兩個員工持股平台，即辰星好友及辰星

兄弟，彼等於最後實際可行日期持有合共1,435,361股股份，佔本公司[編纂]股本的

7.08%。更多詳情，請參閱「歷史、發展及公司架構－我們的員工持股平台」。

(a) 目的

員工激勵計劃旨在表彰我們員工的貢獻，並激勵其進一步推動我們的發展。

(b) 獎勵類型

根據員工激勵計劃，合資格參與者獲授予員工持股平台的合夥權益（「受限制股

份」）。
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(c) 參與者

員工激勵計劃參與者包括高級管理層、中級管理層、研發部門若干成員及本集團

表現出色的員工。

(d) 股份數目及最高權益額度

於最後實際可行日期，員工激勵計劃項下的股份數目為1,435,361股股份，佔本公

司於最後實際可行日期[編纂]股本的約7.08%。每位參與者根據員工激勵計劃可獲得的

最高權益額度為本公司已發行股本總額的2%。

概無獎勵將於[編纂]後根據員工激勵計劃授出。

(e) 禁售期

參與者所持相關股份須受由授出日期起至[編纂]後12個月止的禁售期規限，期

間參與者不得處置其有限合夥權益。相關股份將於禁售期屆滿後分三批次解除禁售，

即：(i)於禁售期屆滿當日解除40%；(ii)於禁售期屆滿後12個月之日解除30%；及(iii)

於禁售期屆滿後24個月之日解除餘下30%，惟授出協議另有協定者除外。

(f) 退出機制

根據授出協議的條款，因身故、終止僱傭或其他情況變化，參與者須退出員工激

勵計劃。倘員工發生身故、終止僱傭或其他情況變化，受限制股份將轉讓予員工持股

計劃平台的普通合夥人，惟授出協議另有協定者除外。

(g) 回撥機制

倘查实參與者存在嚴重不當行為，包括但不限於不再擔任本集團員工、未能達到

績效要求、過去三年內因嚴重違反法律法規而受到行政處罰，或出現導致任何參與者

被禁止擔任《公司法》所規定的董事、監事或高級管理人員的情形，以及違反競業禁止

義務的，除適用的授予協議另有規定外，該參與者須將受限制股份轉讓至員工持股計

劃平台的普通合夥人。此外，情節嚴重的，本公司可依據適用法律法規追償其所遭受

的一切損失。
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6. 其他資料

A. 遺產稅

董事已獲悉，根據中國法律，本公司或其任何附屬公司不大可能須承擔重大遺產
稅責任。

B. 訴訟

截至最後實際可行日期，本集團成員公司概無涉及任何可能對[編纂]造成重大不
利影響的未決重大訴訟或仲裁，且據董事所知，本集團任何成員公司概無任何未決或
面臨重大訴訟或索償。

C. 獨家保薦人

獨家保薦人已代表我們向[編纂]申請批准H股[編纂]及[編纂]。獨家保薦人符合上
市規則第3A.07條所載適用於保薦人的獨立性標準。

本公司將向獨家保薦人支付總費用600,000美元，以擔任有關[編纂]的保薦人。

D. 合規顧問

本公司已根據上市規則第3A.19條委任浩德融資有限公司為[編纂]後的合規顧問。

E. 開辦費用

本公司並無產生任何重大開辦費用。

F. 發起人

本公司於2025年9月30日改制為股份有限公司時的發起人如下：

序號 股東

1 . . . . . . . 劉先生

2 . . . . . . . 宋先生

3 . . . . . . . 楊浩湧先生

4 . . . . . . . 國中私募

5 . . . . . . . 寧波海達
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序號 股東

6.. . . . . . . 泰達海河智能製造基金
7 . . . . . . . 聯想基金
8 . . . . . . . 賽天產發
9 . . . . . . . 無錫惠萃
10 . . . . . . 紅土創客
11 . . . . . . 楊隽雯女士
12 . . . . . . 辰星好友
13 . . . . . . 青島海創
14 . . . . . . 辰星兄弟
15 . . . . . . 寧波雅瑞
16 . . . . . . 泰達科投
17 . . . . . . 辰星夥伴
18 . . . . . . 新松投資
19 . . . . . . 北京雅瑞
20 . . . . . . 宜興賽天
21 . . . . . . 深創投
22 . . . . . . 王田苗先生

除[編纂]及本文件所披露者外，於緊接本文件日期前兩年內，概無就[編纂]或本
文件所述的相關交易向任何發起人支付、配發或給予或建議支付、配發或給予任何現
金、證券或其他利益。

G. 專家資格

於本文件發表意見的專家（定義見上市規則）的資格如下：

名稱 資格

華泰金融控股（香港） 

有限公司 . . . . . . . . . . . . . . .

根據證券及期貨條例可進行第1類（證券交易）、
第2類（期貨合約交易）、第3類（槓桿式外匯交
易）、第4類（就證券提供意見）、第6類（就機
構融資提供意見）、第7類（提供自動化交易服
務）及第9類（提供資產管理）受證券及期貨條
例規管活動的持牌法團

安永會計師事務所 . . . . . . . . . 執業會計師及公眾利益實體核數師
北京德恒律師事務所 . . . . . . . 中國法律顧問
弗若斯特沙利文（北京）諮詢 

有限公司上海分公司 . . . . .

獨立行業顧問
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H. 專家同意書

上文「6.其他資料－G.專家資格」所述各專家均已書面同意刊發本文件，並無撤

回其報告及╱或函件及╱或意見及╱或對其姓名的提述按其各自所載的格式及文義載

入本文件。

截至最後實際可行日期，概無上述專家於本集團任何成員公司擁有任何股權或認

購或提名人士認購的權利（不論是否可依法強制執行）。

I. H股持有人的稅項

倘H股的出售、購買及轉讓已於本公司H股股東名冊上登記，則出售、購買及

轉讓須繳納香港印花稅，包括有關交易已於聯交所生效的情況。有關稅項的進一步資

料，請參閱本文件「附錄三－稅項與外匯」。

J. 無重大不利變動

董事確認，自2026年6月30日起，本集團的財務或貿易狀況並無重大不利變動。

K. 約束力

倘根據本文件提出申請，本文件具有使所有有關人士受香港《公司（清盤及雜項

條文）條例》第44A及44B條所有條文（刑罰條文除外）（如適用）約束的效力。

L. 其他事項

(1) 於緊接本文件日期前兩年內：

(i) 本集團概無發行或同意發行或建議繳足或部分繳足股份或借貸資本以

換取現金或現金以外的代價；

(ii) 本集團概無任何股份或借貸資本附帶購股權或有條件或無條件同意附

帶購股權；

(iii) 除「[編纂]」一節所披露者外，概無就發行或出售本集團任何股份授出

或同意授出佣金、折扣、經紀佣金或其他特別條款；及
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(iv) 除「[編纂]」一節所披露者外，概無就認購、同意認購、促使認購或同

意促使認購本公司的任何股份或債權證支付或應付佣金。

(2) 本集團並無創辦人、管理層或遞延股份或任何債權證。

(3) 於本文件日期前12個月內，本集團業務並無可能或已經對本集團財務狀況

造成重大影響的中斷。

(4) 本公司並無發行在外的可換股債務證券或債權證。

(5) 概無有關放棄或同意放棄未來股息的安排。

(6) 我們概無股本及債務證券於任何其他證券交易所上市或買賣，亦無尋求或

擬尋求任何上市或買賣許可。

(7) 我們已作出一切必要安排，以使H股獲納入[編纂]進行結算及交收。

(8) 本集團旗下公司現時概無於任何證券交易所上市或於任何交易系統買賣。

M. 雙語文件

本文件的中英文版本乃根據香港法例第32L章公司（豁免公司及招股章程遵從條

文）公告第4條規定的豁免而分開刊發。


